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Annexe

LOLS DE GUIDAGE - SYNOPTIQUES

1 -~ Tenue de pente, '
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La loi de tenue de pente s'écrit: Smc = kﬂ

K= 1% ! al est la vitesse de tangage compensée en virage.
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sont fournis par le filtre baro-inertiel présenté ci-dessou:
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L'équation caractéristique du filtre est dans ce cas : (1 + TS )

2 - Tenue d‘altitude.l
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